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Ejercicio 3.2

3.2 Dadoel planom:3x +y —z = 2 ylos puntos P = (0,1,—1) y Q = (1, a, 1), calcular:

3.2.1 (1.25 puntos) Los valores del parametro a, si existen, para los que la recta que pasa por Py Q esta
contenida en el plano .

3.2.2 (1.25 puntos) Para a = 1, el punto simétrico de @ respecto del plano .

La recta que pasa por P y Q estara contenida en el plano m cuando ambos puntos pertenezcan a dicho plano.
Se sustituyen las coordenadas de los puntos en la ecuacién del plano.
P=(01-1)—> 3:-0+1—-(-1)=2—> 2 =2 Porlotanto, P pertenece a .

Q=1,a,1) —> 3:14+a—-1=2—>a=0 Porlotanto, a = 0 para que Q esté contenido en 7.

Si a =0 larecta que pasa por los puntos Py Q estara incluida en el plano .
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3.2 Dadoel planom:3x +y —z = 2 ylos puntos P = (0,1,—1) y @ = (1, a, 1), calcular:
3.2.2 (1.25 puntos) Para a = 1, el punto simétrico de Q respecto del plano 7.

Se sustituye el valordeaen Q. Q = (1,1,1)

Hacemos un esquema de la situacion. Se calculara una recta auxiliar perpendicular al plano que pase por Q.

1) Anotamos el vector director de la recta y el punto Q. v, =n = (3,1,—1) Q = (1,1,1)

x=1+4341
2) Las ecuaciones paramétricas de dicha recta serdn. r:qy =14+ 1 ;A€R T
z=1-A1

3) Se calcula la interseccion entre la recta y el plano. M

Se sustituyeren m :

—1
B +y-—z=2 —>3- 143D+ A+D-(1-D=2 —> 1i=-1—> i=—

—1 -1 10
Se obtiene el punto M, sustituyendo ] = 11 enr. Mi{y=14-—=—
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3.2 Dadoel planom:3x +y —z = 2 ylos puntos P = (0,1,—1) y @ = (1, a, 1), calcular:

3.2.2 (1.25 puntos) Para a = 1, el punto simétrico de Q respecto del plano 7.

4) Se calcula el punto simétrico de Q respecto de m.

QM =MS —> OM —0Q =0S—0M —> 0S5 =2-0M — 0@

Se sustituye, teniendo en cuenta que las coordenadas de los vectores
coinciden con las componentes de los puntos.

5% o 8 10 12 (111 = 5 9 13
B 11’11’11 7 \117117 11

5 9 13
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El punto simétrico de Q respecto al plano m es: (
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