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Ejercicio 3.2

3.2 Se consideran el plano 7:3x —y + 2z = 4 y el punto P = (—1,0,1). Se pide:

3.2.1 (1 punto) La ecuacion del plano perpendicular a = que pasa por P y por @ = (2,1,2).

3.2.2 (0.5 puntos) La distancia del punto @ al plano . v

3.2.3 (1 punto) El punto simétrico de P respecto al plano m. PO’ Q ESQUEMA
Se hace un esquema de la situacion. P

El vector normal de 7, sera director del plano pedido. A

El plano pedido, 1, tendrd por vectores directores 71 y W =

y pasara por P o Q. T

El vector normal del planomes: n = (3,—1,2)

El vectorﬁes:
PQ =0-P=(212) - (-1,0,1) = (3,1,1)

Ya tenemos todos los datos necesarios para calcular
la ecuacion de 1, lo hago en la siguiente diapositiva.
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Ejercicio 3.2 i

vd
3.2.1 La ecuacion del plano perpendicular a m que pasa por Py por Q=(2,1,2). ’

Losdatosson: 7 =(3,-1,2) PQ =(3,11) P =(-1,01) / 7

- _ X—Xo Y~=DYo Z— 4o
La ecuacion del plano se puede obtener a partir de: Ny n, n,

PQ,  PQy,  PQ;

=0

X=X Y=DYo 272 x+1 y—0 z-1
Ny n, ng | = 3 -1 2 |==-3x+3y+6z—9=0
PQy PQ,  PQ, 3 1 1

Puedo dividir a ambos lados de la igualdad por (—3) para simplificar la expresion de la ecuacion del plano pedidA.

n':x—y—2z2+3=0

La ecuacion del plano perpendicular am que pasaporPyQesm':x—y—2z+3 =0
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Ejercicio 3.2

3.2.2 La distancia del punto Q al planor. m:3x—y+2z—4=0 Q =(2,1,2)

Para calcular la distancia de un punto a un plano basta aplicar la férmula correspondiente.

_lA’xO‘I‘B’yo‘I‘C‘Zo‘I‘Dl_|3’2—1+2'2—4‘|_ 5 5-4v14

VAZ + B2 + (2 B J3Z+(—12+22 V14 14

don

5.414
14

La distancia del punto Q a ™ es: unidades
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Ejercicio 3.2

3.2 Se consideran el planom:3x —y + 2z = 4y el punto P = (—1,0,1). Se pide:

3.2.3 El punto simétrico de P respecto al plano .

Hacemos un esquema de la situacion. Se calculara una recta auxiliar perpendicular al plano que pase por P.

1) Anotamos el vector director de la recta y el puntoP. v, =n = (3,—-1,2) P =(-1,0,1)

x=-1+31
2) Las ecuaciones paramétricas de dicha recta seran.r:{ y = =1 ; A€R T
z=1+22

3) Se calcula la interseccion entre la recta y el plano. M

Se sustituye ren 1t :

5
3x—y+2z=4 —> 3 (-143) - (-D+2-(1+20) =4 —> 141-5=0 —> 1=

(o j.a.5 1
A VY
5
Se obtiene el punto M, sustituyendo } = — enr. M:{ y = _i
14 14
142 5_24_12
‘- 14 14 7
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Ejercicio 3.2

3.2 Se consideran el planom:3x —y + 2z = 4y el punto P = (—1,0,1). Se pide:

3.2.3 El punto simétrico de P respecto al plano .

4) Se calcula el punto simétrico de P respecto de M.

PM=MS —> OM—-0P=0S—0M —> 0S=2-0M—0OP

Se sustituye, teniendo en cuenta que las coordenadas de los vectores
coinciden con las componentes de los puntos.

| ——>

5% _ 1 5 12 (101)_8 5 17
B 14’ 14’ 7 e\ 77

o 8 517
El punto simétrico de P respecto al planomes: =, —=,—

7 77
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